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TECHNISCHE GEGEVENS

Spanning: 230 V B Obstakeldetectie
Frequentie: 50 Hz B Bedrijfstemperatuur: ~-10°C ~ +50°C (IP44)
Elektronische instelling van de eindpunten B Max. bedrijfstijd (continugebruik): 4 minuten

Ingebouwde programmeerknop B De aandrijvingen kunnen parallel geschakeld
Oververhittingsbeveiliging worden

TECHNISCHE GEGEVENS

De voedingsspanning moet 230 V +5% bedragen. Als de netspanning buiten dit bereik ligt, kan de aandrijving
stoppen. In zulke gevallen dient de belasting met de helft te worden verminderd. De maximale bedrijfstijd
bedraagt 4 minuten. Na deze tijd wordt de oververhittingsbeveiliging geactiveerd. Een nieuwe inbedrijfstelling
kan pas na 20 minuten plaatsvinden, omdat anders de opgewekte warmte kan leiden tot een foutieve werking
van de obstakeldetectie.

LET OP!

Voor een correcte werking van de aandrijving wordt het gebruik van optilbeveiligingen / inbraakwerende
veren aanbevolen. Zorg er bij de configuratie van de motor voor dat u weet welke borgveren in het rolluik zijn
ingebouwd. Houd er rekening mee dat het instellen van de onderste eindpositie bij rolluiken met borgveren
alleen mogelijk is onder het punt - HANDMATIGE INSTELLING VAN DE ONDERSTE EN BOVENSTE EINDPOSITIES
(pagina 05).

/

r . Om het binnendringen van water te
/ voorkomen, moet de kabel tijdens de
montage worden gelegd zoals op de
afbeelding te zien is.

X

De kabel is steekbaar en
kan worden in- en
uitgestoken.




AANSLUITING VAN DE MOTOR

Aarddraad (groen/geel)

Nulgeleider (blauw)

Fasegeleider (richting 1) (bruin)

Fasegeleider (richting 2) (zwart)

Programmering van de eindposities (wit)

Nadat de grenspositie is ingesteld,
verbindt u de witte draad met de
blauwe draad.

230V/50Hz

MONTAGE VAN EEN MEENEMER
(INDIEN EEN AANDRIJVING VERVANGEN MOET WORDEN)

Monteren met behulp van schroeven of klinknagels.




EINSTELLUNG DER ENDLAGEN

De eindposities kunnen worden ingesteld met de knop op de aandrijfkop of met een speciale instelkabel (optioneel).
Als eerste moet de bovenste eindpositie worden ingesteld.

Voordat u begint met het automatisch instellen van de eindposities, moet u ervoor zorgen dat er geen andere eindposities
in het geheugen van de aandrijving zijn opgeslagen. Anders moeten de eindposities eerst worden gewist.

INSTELLING VAN DE EINDPOSITIES
MET DE KNOP OP DE AANDRIJFKOP

Programmeertoets

Druk tegelijkertijd op de programmeertoets op de aandrijfkop
en de afrolbeveiligingsknop om de bovenste en onderste
eindpositie in te stellen.




Auf

Stopp

Ab

INSTELLING VAN DE EINDPOSITIES
MET DE INSTELKABEL (OPTIONEEL)

Programmiertaste

Programmiertaste

AUTOMATISCHE INSTELLING VAN DE EINDPOSITIES

Verwenden Sie ein spezielles Einstellkabel, um die
Endpunkte einzustellen. Nach der Einstellung der

Endpunkte trennen Sie das Einstellkabel vom Motor

ab und schlieRen einen Schalter an.

ET OP: zorg er voér de configuratie van de motor voor dat u weet welke borgveren in het rolluik

zijn ingebouwd. Houd er rekening mee dat de instelling van de onderste eindpositie bij rolluiken
met borgveren alleen mogelijk is onder het punt - HANDMATIGE INSTELLING VAN DE ONDERSTE
EN BOVENSTE EINDPOSITIE (pagina 05).
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Bij een rolluik met starre
lamellen en met aanslagen
kunnen de eindposities
automatisch worden
ingesteld.

Schakel de
bedrijfsspanning in

Activeer de motor in
opwaartse richting

o
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Bij een rolluik zonder
starre lamellen en zonder
aanslagen moeten de
bovenste en onderste
eindposities handmatig
worden ingesteld.

Het rolluik
beweegt omhoog

Bij een rolluik zonder
starre lamellen en met
aanslagen kan alleen de
bovenste eindpositie
automatisch worden
ingesteld.
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Bij een rolluik met starre
lamellen en zonder
aanslagen kan alleen de
onderste eindpositie
automatisch worden
ingesteld.

De motor bereikt de
bovenste eindpositie,

detecteert weerstand, stopt
en keert van richting

>

De onderste
eindpositie

De motor bereikt de
onderste eindpositie en

De motor keert van
richting

detecteert weerstand

>

De motor stopt in de
bovenste eindpositie

Ongeveer 1-2.cm

>

De eindposities zijn
succesvol
ingesteld.Koppel de
motor los van de
stroomvoorziening
en sluit deze na 10
seconden weer aan




HANDMATIGE INSTELLING VAN DE ONDERSTE EN BOVENSTE EINDPOSITIE

Op-knop x1 Programmeertoets x1

Bovenste positie=

—A

Schakel de Activeer de Het rolluik Druk op de programmeertoets Wanneer het rolluik de
bedrijfsspanning motor in beweegt omhoog gewenste positie bereikt, is
n AEELS de bovenste eindpositie
richting
geprogrammeerd

Neer-knop x1
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De bovenste en
Activeer de motor in Het rolluik beweegt Druk op de programmeertoets Wanneer het rolluik de  onderste eindpositie zijn
d_e tegengestelde omlaag gewenste positie geprogrammeerd.
richting pereikiAde Koppel de motor los van
programmeertoets o
loslaten de stroomvoorziening
en sluit deze na 10
seconden weer aan.

AUTOMATISCHE INSTELLING VAN DE BOVENSTE EINDPOSITIE
EN HANDMATIGE INSTELLING VAN DE ONDERSTE EINDPOSITIE

Op-toets x1 Bovenste posﬂq:l—[ o 1.3
- ngeveer 1-3cm
Deb e eindpositie— - L

=N B —

Schakel de De aandrijving in De rolluik gaat De aandrijving detecteert een
bedrijfsspanning in opwaartse richting omhoog weerstand, het bovenste

bedienen eindpunt is bereikt

Programmeertoets x1

De aandrijving stopt

MIEX X + + OK

De -
’ onderste
eindpositie
Druk op de programmeertoets stroomvoorziening
Daarna beweegt de rolluik in loskoppelen en na 10
de tegenovergestelde seconden weer
richting inschakelen.

De aandrijving van de




HANDMATIGE INSTELLING VAN DE BOVENSTE EINDPOSITIE
EN AUTOMATISCHE INSTELLING VAN DE ONDERSTE EINDPOSITIE

Op-toets x1 Programmeertoets x1

de aandrijving

o
stopt
= = -> '3 5““'“ —
o

Cowy

W

Bedrijfsspanning inschakelen De aandrijving in De rolluik gaat omhoog Programmeertoets indrukken
opwaartse

richting bedienen

Neer-toets x1

Bovenste positi
Up
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Die untere _|
Endlage

De aandrijving van de
stroomvoorziening
De bovenste De aandrijving in De rolluik gaat omlaag De aandrijving detecteert loskoppelen en na 10
eindpositie is neerwaartse een weerstand, het seconden weer
ingesteld richting bedienen onderste eindpunt is inschakelen

bereikt

WISSEN VAN DE EINDPOSITIES (RESETTEN NAAR FABRIEKSINSTELLINGEN)

Op-toets x1 [Stop-toets = Op-toets] x5

bovenste positie

> #§¢'§¢»ﬁ¢-

De rolluik gaat Toets met tussenpozen van 0,5 s indrukken De aandrijving in
neerwaartse richting

bedienen

Dcr

De aandrijving in

opwaartse richting omhoog tot de

bedienen bovenste
eindpositie

[Stopp-Taste -> Ab-Taste] x5

» > =» OK

De onderste eindpasitie

Opgeslagen

Toetsen met tussenpozen van 0,5 s De aandrijving maakt instellingen zijn

De rolluik beweegt zich in neerwaartse
indrukken een korte beweging succesvol gewist.

richting tot de onderste eindpositie




I FUNCTIE VAN DE AUTOMATISCHE TERUGLOOP NA HET RAKEN VAN EEN HINDERNIS

[STOPP Taste -> AUF Taste] x3

Obere Position =

(> > & — Q@ - & -

Doy Doy Oy Doy

opw. rijVi' i' bereik drIJVI oets met tussenpozen van
pwaartse richting reikt de >

i 0,5 s indrukken
bedienen bovenste

eindpositie

Toets met tussenpozen van
0,5 s indrukken

[Stop-toets — Op-toets] O K

Lo o
* * Delfunctle voorlqpstakeldetectle is
' ' actief, de aandrijving maakt een
de onderste | Down Doy korte beweging. Maakt de
eindpositie aandrijving twee bewegingen, dan
stopt deze wanneer hij een
Toetsen met tussenpozen van 0,5 s obstakel raakt.
indrukken

De aandrijving
beweegt tot de
onderste
eindpositie

I MODUSWISSEL VAN DE OBSTAKELDETECTIE

Programmeertoets op de motorkop
indrukken en ingedrukt houden
Gl

vlor\; > [@)°" “ > ,' > A¥ |5 OK

u Obstakeldetectie is
geactiveerd.

Bedrijfsspanning Op-toets Bedrijfsspanning

uitschakelen indrukken inschakelen Bij actieve modus 1 maakt
de aandrijving een korte
beweging in beide
richtingen. Bij actieve
modus 2 maakt de
aandrijving twee korte
bewegingen in beide
richtingen. Bij actieve
modus 3 maakt de
aandrijving drie korte
bewegingen in beide
richtingen.




DRIE TYPES REACTIEMODUS VAN DE OBSTAKELDETECTIE

MODUS 1

Deze modus is af fabriek
ingesteld en betekent een

gemiddelde gevoeligheid. De eindpositie van het
ca. 20 cm - heeft geen rolluik

obstakeldetectie

Middelgevoelige
obstakeldetectie

MODUS 2

Deze modus betekent de
hoogste gevoeligheid. De eindpositie van het

rolluik
ca. 4 cm - heeft geen

obstakeldetectie

Hooggevoelige
obstakeldetectie

MODUS 3

Deze modus betekent de
laagste gevoeligheid.

De eindpositie van het
rolluik

Heeft geen
obstakeldetectie




